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Mit gleicher Schlepperleistung lassen sich jetzt grofiere Flachenleistungen
erzielen. Auch ungiinstige Bodenverhaltnisse mit wechselnden Strukturen sind
kein Problem mehr.

.das ist so etwas wie Hydraulic total, denn im Regelbereich
entfallen nahezu alle mechanischen Ubertragungselemente,
wie Handhebel, Gesténge, Bowdenziige, Gelenke und damit
auch Begriffe wie Spiel, toter Gang oder Reaktionstragheit
Die mechanischen Verbindungen wurden durch Hydraulik-
leitungen ersetzt Die lassen sich diskret verlegen, sind
flexibel, unauffillig und besonders vorteilhaft bei einer
schwimmend gelagerten Komfortkabine, die bekanntlich
gegeniiber dem Schlepperrumpf ein Eigenleben fiihrt, ja
filhren muf, wenn sie ihren Besitzer verwohnen will Doch
das wire noch zu wenig. Entscheidend ist: Die Sens-o-
draulic arbeitet praktisch tragheitslos. Das erklart ihr unge-
wohnlich schnelles Reaktionsvermtgen. Und damit ertffnen
sich den Schleppemn ein deutlich verbreitertes Leistungs-
spektrum und weitere ergonomische Erleichterungen.

Wenn man davon ausgeht, dafi bei einem normalen Tages-
pensum Pflugarbeit das Gerdt mehrere hundert mal aus-
gehoben und eingesetzt werden muf, und dies bis heute
iiber Handhebel geschieht, die aus der Schulter heraus mit
dem ganzen Arm bewegt werden, dann wird die physische
Entlastung des Sens-o-draulic-Besitzers deutlich, der dies
buchstablich ,im Handumdrehen" schafft, weil er Ausheben
und Einsetzen des Pfluges mit einem schieberartigen
Fingerhebel bewirkt Dabei geniefit er noch den Vorteil, dafl
der Pflug deutlich schneller ausgehoben wird und sich auch
schneller wieder einzieht als bisher. Nachkorrekturen, sofemn
wiahrend der Fahrt erforderlich, werden ebenfalls per
Fingerhebel oder Drehknopf ausgefiihrt

Dieser Drehknopf, der Betriebsartenschalter, dient der Vor-
l.'mh. von Lage- oder Arbeitswiderstand oder - wie die
P.aan sinnfz 1=l'g ‘.chn {Bﬂd‘ c'mcr Komblnaﬁan

auc ..nrbeﬂ_s'mderstand d.Le ,IeweLls andr,m Funktion
dem Boden entsprechenden Einflufgréfe hinzuge-
den. Bis zum mittleren Bereich sind beide
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Ideallinie (gleichbleibende Furchentiefe) gefiihrt wird Da die
Sens-o-draulic durch ihr dufierst feinfilhiges Ansprechver-
mdgen mit viel kleineren Regelamplituden arbeitet, erhoht
sich der Wirkungsagrad deutlich. Das bedeutet sparsamer
Verbrauch von Hubenenergie. Auflerdem bewirken die fei-
neren Impulse, daf es zu einem schonenderen Kraft-
transfer zwischen Schlepper und Gerét kommt Die stetigere
Belastung der Hinterachse verringert Reifenschlupf, wo-
durch Traknon und Zugkraft verbessern werden. Das alles
fithrt zu einer deutlichen Einsparung an Kraftstoff.

Die Aushubgeschwindigkeit ist kraftproportional”

Das ist als erhthter Schutz gegen Steine nutzbar, denn wenn
der Arbeitswiderstand sprunghaft ansteigt, dann wird dies
mit einem automatischen Schnellaushub beantwortet

Dabei bleibt die Energieabzweigung fiir den Regelbereich
verschwindend gering, da das zustandige Pumpenelement
fast ausschlieflich fiir den Druckaufbau zu sorgen hat
Andererseits genligt der schwache Durchfluf) im L nd
Regelbereich zur Selbstentlifftung des Systems, das sic
seiner Gesamtheit als unkompliziert und funktionssicher
und damit problemlos im Service darstellt

Mit zehn verschiedenen Hydraulikfunktionen, die aus
lich in héherer Qualitét geboten werden und auf jede Ei
satzart des Schleppers abgestimmt sind, prasentiert
INTERNATIONAL HARVESTER einen bemerkenswerten
Fortschritt in der modemen Hubwerksregelung - die .....

B Die Mnlﬁunmqnluq

ﬁnew!lhvdnﬂliﬁheﬂegehn!l

wiinschten Sollwerte wird bei
Fingerhebel betatigt!

Crh

nutzung und n
Transport und Aushubbeare
fach zu bedienenden Sicher

bau, te
und Se

In der Kombinations
Dosierung der Kom
widerstand" mit Hilfe des Betn
lich, der ais Drchk.:( p. au |

lters mog-

tandsrege-
de Gerat

lung erreic h1 .i\
nahe der Idealli




Mit der Entwicklung der neuartigen servo-hydraulischen Hubwerksregelung
wSens-o-draulic” hat INTERNATIONAL HARVESTER wieder einen Meilenstein in
der Schleppertechnologie gesetzt. Die Sens-o-draulic ist eine vollhydraulische
Regelanlage, bei der die Ubertragung der Regelimpulse nicht mehr mecha-
nisch, sondem durch den Servo-Hydraulikkreis erfolgt. Die Anlage arbeitet bei
hochster Empfindlichkeit mit einer bisher nicht gekannten Reaktionsschnellig-
keit im Regelvorgang. Die Leistung des Ackerschleppers wird unter anderem
dadurch besser ausgenutzt, dafl er aufgrund der direkten Regelung immer mit
optimaler Reifenhaftung arbeitet, weil durch die gleichbleibende Belastung der
Hinterachse der kraft- und kraftstoffzehrende Reifenschlupf weitestgehend ver-
mieden wird.

Folgende Schleppertypen
sind mit der neuen Sens-o-
draulic ausgeriistet

743 XL 49 kW (67 PS)
745 XL 83 kW (12PS)
50 kW (80 PS5)
63 kW (BS PS)
70 kW (95 PS)
77 kW (105 PS)

Sens-o-draullc

Die Sens-o-draulic bietet eine Vielfalt an Moglichkeiten:

Arbeitswiderstandsregelung, Lageregelung, Kombinations-

regelung (Kombination von Arbeitswiderstands- und Lage-
regelung) mit zusétzlichen Einstellmoglichkeiten, wobei
der Anteil von Arbeitswiderstands- und Lageregelung
beliebig gewdhit werden kann Weiterhin Schwimmstel-
lung, Schnellaushub, Transportstellung mit Sicherheitsver-

gelung, begrenzter Aushub fiir Arbeiten mit zapfwellen-
benen Gerédten und Fernbedienung {iber einen
Drc'h} nopf am hinteren rechten Kotfliigel

Die Bedienungshebel der Sens-o-draulic konnen wirklich
mit leichtem Fingerdruck betitigt werden. Sie sind klein
und erlauben eine prazise Einstellung

Die Funktionen:

- Mit dem Sollwerthebel wird die Arbeitstiefe bei der
Arbeitswiderstandsregelung oder die Position bei der
Lageregelung vorgewahit

- Mit dem Rxbeitshebel ist es moglich, das angehingte
Gerat anzuheben, ohne die vorgewéhlte Regelstellung
des Sollwerthebels zu verlieren. Der Arbeitshebel
erlaubt ein schnelles Anheben bzw. Absenken oder in
einer Zwischenstellung die gezielte Unterbrechung bzw.
feinfihlige Verlangsamung des Absenkvorganges.
Uber die Schwimmstellung ziehen sich Anbaugerate
ohne Verzogerung in den Boden, um die gewlinschte
Arbeitstiefe schnell zu erreichen

- Der Betriebsartenschalter bietet die Wahl zwischen
Arbeitswiderstandsregelung, Lageregelung und einer
Menge von Kombinationen dieser zwei Funktionen mit
einem mehr oder weniger grofien Einfluff der einen
oder anderen Funktion. Diese Vomchtung kann die
Variationen (oder Wirkungsweise) der Arbeitswider-
standsregelung in Grenzen halten, um eine gleichmafi-
gere Arbeitstiefe zu erhalten

- Ein Drehknopf, auf dem hinteren Kotfliigel angebracht,
erlaubt emne prizise Hoheneinstellung der Unterlenker,
um Geréte anhangen zu kinnen.

Uber den Bemebsartenschalter wird die gewiinschte
Hydraulikfunktion festgelegt Der Betriebsantenschalter
zeigt auf Lage® bei Anbaugerdten, die die Lage zum
Ackerschlepper nicht verandern (Handelsdiingerstreuer,
Spritzfal usw.). Fiir im Boden arbeitende Geréte (Pflug
usw.) wird der Arbeitswiderstand vorgewahit Bei wech-
selnden Boden kann der Betriebsartenschalter den Erfor-
demissen entsprechend stufenlos in den Arbeitsbereich
Lage verstellt werden, Durch diese Art der Kombination
beider Regelkreise wird eine nahezu gleichbleibende Fur-
chentiefe beibehalten. Selbst bei dieser Kombinations-
Regelung bleibt die Empfindlichkeit der Sens-o-draulic
voll erhalten.

Bei der Arbeitswiderstands-Regelung 1st die Kraft
an den unteren Lenkem - verursacht durch das
Anbaugerit - die Regelgrofe Wird diese kon-
stant gehalten, ist eine optimale Auslastung der
verfilgbaren Schlepperleistung gegeben

Der Istwert des Zugwiderstandes wird

vom Biegestab geliefert

Lage-Regelung

Hierbei ist die Regelgrobe die Lage des Hub
werks gegeniiber dem Ackerschlepper und somit
der Anbaugerite

Der Lageaufnehmer, der von einer mit dem
Kraftarm verbundenen Stange gesteuert
wird, liefert den Istwert der Lage.

Mit dieser speziellen Regelungsarn konnen unverhaltmismafig grofie Arbeitstiefen
einder Boden (Sand, Ton, Lehm usw.), wie sie sich bei
Arbeitswiderstands-Regelung ergeben. erheblich reduzien werden

omiff zwischen Lage- und Arbeits-
Regelungsart, bei der die Empfind

anderungen, aufgrund wect
remer

inations-Regelung ist kein
m el

-
lichkeit voll erhalten bleibt,
Das bedeutet flir die Praxis eine optimale Ausnutzung der Sc
durch gleichbleibende Belastung der Antnebs
achsen, wobei ein Durchdrehen der Antriebs-
rader v ien wird, kraftstoffsparende
Arbeitse e sowie eine annahernd gleich-
bleibende Arbeitstiefe mit sauberem Ptlugbild

“hlepperleistung
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Schwimm-Stellung

Hier ist die Schwimmstellung des Leistungskreis-
laufes die Regelgrofie, d. h. unabhangig von der
Stellung des Betnebsartenschalters und Sollwent
hebels wird ein freies Bewegen des Hubz '\Iurmeu
und damit der unteren Lenker erméglicht
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schnelleren Erreichung der vorgewéhlten

Arbeitstiefe




